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Рабочая программа разработана на основе требований к планируемым результатам основной образовательной программы начального общего образования частного общеобразовательного учреждения «Лицей № 36 ОАО «РЖД» г. Иркутска, реализующей ФГОС НОО.
В программу включены планируемые результаты освоения учебного предмета, содержание учебного предмета, тематическое планирование.
Планируемые результаты 
Личностные результаты
В рамках когнитивного компонента будут сформированы:
· основы социально-критического, логического и творческого мышления, ориентация в особенностях социальных отношений и взаимодействий
· основы продуктивного воображения, произвольной памяти и внимания, рефлексии;
· знание основных принципов планирования и реализации проекта.
В рамках ценностного и эмоционального компонентов будут сформированы:
· уважение к личности и её достоинствам, доброжелательное отношение к окружающим;
· уважение к ценностям других людей, оптимизм в восприятии мира; 
· потребность в самовыражении и самореализации, социальном признании;
· позитивная моральная самооценка и самоуважение, готовность открыто выражать и отстаивать свою позицию;
·  целеустремленность и настойчивость в достижении целей.
В рамках деятельностного (поведенческого) компонента будут сформированы:
· готовность и способность к участию в лицейском научном обществе в пределах возрастных компетенций (участие в научно-практических конференциях, конкурсах);
· готовность и способность к выполнению норм и требований лицейской жизни, прав и обязанностей ученика;
· умение вести диалог на основе равноправных отношений и взаимного уважения  всех участников образовательного процесса; умение конструктивно разрешать конфликты;
· готовность и способность к выполнению моральных норм в отношении взрослых и сверстников во внеучебной  деятельности;
· потребность участия в общественной жизни ближайшего социального окружения, общественно полезной деятельности;
· готовность к выбору профильного образования.
Учащийся получит возможность:
· для формирования выраженной устойчивой учебно-познавательной мотивации  к познанию и творческой деятельности; 
· готовности к самообразованию и самовоспитанию.




Метапредметные результаты
· Регулятивные УУД
Учащийся научится:
· целеполаганию, включая постановку новых целей, преобразование практической задачи в познавательную; 
· самостоятельно анализировать условия достижения цели на основе учёта выделенных учителем ориентиров действия в новом  материале; 
· планировать пути достижения целей; 
· устанавливать целевые приоритеты; 
· самостоятельно контролировать своё время и управлять им;
· адекватно самостоятельно оценивать правильность выполнения действия. 
Учащийся получит возможность научиться:
· при планировании достижения целей самостоятельно и адекватно учитывать условия и средства их достижения;
· выделять альтернативные способы достижения цели и выбирать наиболее эффективный способ;
· основам саморегуляции в учебной и познавательной деятельности в форме осознанного управления своим поведением и деятельностью, направленной на достижение поставленных целей;
· осуществлять познавательную рефлексию в отношении действий по реализации проекта;
· адекватно оценивать объективную трудность как меру фактического или предполагаемого расхода ресурсов на выполнение проекта;
· адекватно оценивать свои возможности достижения цели определённой сложности в различных сферах самостоятельной деятельности;
· основам саморегуляции эмоциональных состояний;
· прилагать волевые усилия и преодолевать трудности и препятствия на пути достижения целей.

· Коммуникативные УУД
Учащийся научится:
· учитывать разные мнения и стремиться к координации различных позиций в сотрудничестве;
· формулировать собственное мнение и позицию, аргументировать и координировать её с позициями партнёров в сотрудничестве при выработке общего решения в совместной деятельности при реализации проекта.
Учащийся получит возможность научиться:
· учитывать разные мнения и интересы и обосновывать собственную позицию;
· понимать относительность мнений и подходов к реализации проекта;
· продуктивно разрешать конфликты на основе учёта интересов и позиций всех участников проекта, поиска и оценки альтернативных способов разрешения конфликтов; договариваться и приходить к общему решению в совместной деятельности, в том числе в ситуации столкновения интересов;
· брать на себя инициативу в организации совместного действия (деловое лидерство);
· оказывать поддержку и содействие тем, от кого зависит достижение цели в совместной деятельности.

· Познавательные УУД
Учащийся научится:
· основам реализации проектно-исследовательской деятельности;
· осуществлять расширенный поиск информации с использованием ресурсов библиотек и Интернета;
· осуществлять выбор наиболее эффективных способов реализации проекта в зависимости от конкретных условий;
· устанавливать причинно-следственные связи.
Учащийся получит возможность научиться:
· ставить проблему, аргументировать её актуальность; 
· самостоятельно проводить исследование на основе применения методов наблюдения и эксперимента;
· выдвигать гипотезы о связях и закономерностях событий, процессов, объектов;
· организовывать исследование с целью проверки гипотез; 
· делать умозаключения  и выводы на основе аргументации.

Предметные результаты
Учащийся научится:
· работать в группе;
· работать с различными источниками информации;
· работать с доступными робототехническими платформами;
· проявлять изобретательность;
· составлять и анализировать алгоритмы работы роботов;
· отбирать материал из информационных источников; 
· анализировать полученные данные;
· делать выводы.
Учащийся получит возможность научиться:
· оценивать свою учебно-исследовательскую работу по критериям оценивания;
· выбирать соответствующую форму учебно-исследовательской работы;
· проводить рефлексию своей деятельности.
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ТЕМАТИЧЕСКОЕ ПЛАНИРОВАНИЕ

	№ урока
	Тема урока
	Кол-во часов

	1
	Что такое робототехника. Знакомство с деталями конструктора
	1

	2
	Способы крепления деталей
	1

	3
	Механическая передача
	3

	4
	
	

	5
	
	

	6
	Передаточное отношение
	2

	7
	
	

	8
	Редуктор
	2

	9
	
	

	10
	Большой мотор
	2

	11
	
	

	12
	Средний мотор
	2

	13
	
	

	14
	Инструкции по сборке моделей из набора Lego Mindstorms EV3
	2

	15
	
	

	16
	Сборка первого учебного робота
	3

	17
	
	

	18
	
	

	19
	Сборка робота «Щенок»
	3

	20
	
	

	21
	
	

	22
	Знакомство со средой программирования Lego Mindstorms EV3
	2

	23
	
	

	24
	Управление моторами
	2

	25
	
	

	26
	Ожидание интервала времени
	2

	27
	
	

	28
	Ожидание показаний датчика
	2

	29
	
	

	30
	Датчик касания
	1

	31
	Программирование робота с использованием датчика касания
	2

	32
	
	

	33
	Ультразвуковой датчик
	1

	34
	Программирование робота с использованием ультразвукового датчика 
	1

	35
	Датчик цвета
	1

	36
	Программирование робота с использованием датчика цвета
	2

	37
	
	

	38
	Постоянные и переменные величины
	2

	39
	
	

	40
	Арифметические и логические операции
	2

	41
	
	

	42
	Ветвления
	2

	43
	
	

	44
	Циклы. Циклы без явных условий
	4

	45
	
	

	46
	
	

	47
	
	

	48
	Циклы с предусловием по значению датчика
	4

	49
	
	

	50
	
	

	51
	
	

	52
	Циклы с предусловием по различным значениям
	4

	53
	
	

	54
	
	

	55
	
	

	56
	Управление без обратной связи. Повороты. Движение по квадрату
	2

	57
	
	

	58
	Управление с обратной связью. Точные перемещения
	2

	59
	
	

	60
	Путешествие по комнате. Объезд предметов 
	2

	61
	
	

	62
	Кегельринг. Танец в круге. Задача «не упасть со стола»
	3

	63
	
	

	64
	
	

	65
	Игра «Сумо роботов»
	3

	66
	
	

	67
	
	

	68
	Итоговый урок
	1



1

